Eksport do katalogu GM IS-EPOS

Modut ten umozliwia eksportowanie wartosci drgan gruntu okreslonych prze odpowiednie moduty (patrz Parametry drgari gruntu) do pliku Matlab
zawierajgcego katalog parametréw drgan ziemi (Ground motion catalog) w formacie stosowanym na Platformie Cyfrowej IS-EPOS (https://tcs.ah-
epos.eu/eprints/1675/12/ground_motion_catalog_v2_0.pdf).

Czynno$¢ wywotywana jest z menu poleceniem File —> Export — IS-EPOS ground motion .

Informacje potrzebne do eksportu znajdujg sie w pliku ExportISEPOSGMCatalog.xml. Przyktadowy plik konfiguracyjny do tworzenia tabeli
przedstawiony jest ponizej. Edytuje sig tylko tekst wydrukowany w przyktadzie czarng czcionka, jednakze podczas konfiguracji nalezy bra¢ pod
uwage zgodno$¢ z definicjami pdl katalogu parametréw drgan ziemi zawartymi w dokumentaciji, aby nie stworzy¢ katalogu niezrozumiatego na
Platformie.

<?xml version="1.0" encoding="UTF-8" standalone="yes" ?>
<IDOCTYPE boost_serialization>
<boost_serialization signature="serialization::archive" version="12">
<Parameters class_id="0" tracking_level="0" version="0">
<fileName></fileName>
<ignoreWithoutOrigin>1</ignoreWithoutOrigin>
<fields class_id="1" tracking_level="0" version="0">
<count>11</count>
<item_version>0</item_version>
<item class_id="2" tracking_level="0" version="0">
<field>RID</field>
<type>3</type>
<unit></unit>
<description>Registration ID</description>
<fieldType></fieldType>
<Jitem>
<item>
<field>EID</field>
<type>3</type>
<unit></unit>
<description>Event ID</description>
<fieldType></fieldType>
<fitem>
<item>
<field>SID</field>
<type>3</type>
<unit></unit>
<description>Station ID</description>
<fieldType></fieldType>
<Jitem>
<item>
<field>S_name</field>
<type>3</type>
<unit></unit>
<description>Station name</description>
<fieldType></fieldType>
<fitem>
<item>
<field>8_Lat</field>
<type>25</type>
<unit>deg</unit>
<description>Station latitude</description>
<fieldType></fieldType>
</item>
<item>
<field>S_Long</field>
<type>25</type>
<unit>deg</unit>
<description>Station longitude</description>
<fieldType></fieldType>
<Jitem>
<item>
<field>S_Elevation</field>
<type>10</type>
<unit>m</unit>
<description>Station elevation</description>
<fieldType></fieldType>
<fitem>
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<item>
<field>R_Time</field>
<type>5</type>
<unit></unit>
<description>Registration occurrence time</description>
<fieldType></fieldType>

</item>

<item>
<field>PHA</field>
<type>13</type>
<unit>m/sA2</unit>
<description>Peak horizontal acceleration</description>
<fieldType>Peak Accelerations</fieldType>

<Jitem>

<item>
<field>PGA</field>
<type>13</type>
<unit>m/s*2</unit>
<description>Total peak ground acceleration</description>
<fieldType>Peak Accelerations</fieldType>

</item>

<item>
<field>PGV</field>
<type>13</type>
<unit>m/s</unit>
<description>Total peak ground velocity</description>
<fieldType>Peak Velocities</fieldType>

<Jitem>

</fields>
</Parameters>
</boost_serialization>

W przypadku braku pliku konfiguracyjnego program tworzy plik wzorcowy ExportISEPOSGMCatalog.tmp, ktéry nalezy przeredagowac i zmieni¢
rozszerzenie na .xml.

Opis kazdego obiektu w katalogu jest trzymany, jako pole <item> w strukturze <fields>, przy czym pierwsza pozycja zawiera petny opis <item> z
definicja class_id, tracking_level i version, natomiast opisy pozostatych kolumn zaczynajq sie od skréconej wersji <item>. Kazde pole jest opisana
przez 5 pozycji: <field>, <type>, <unit>, <description> i <fieldType>, ktére opisane sg w dokumentacji do katalogu parametréw drgan ziemi. Pole <cou
nt> zawiera informacje o ilosci pél <item> i musi zgadzac¢ sie z ilo$cig obiektow.
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